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第一章 产品介绍
1、产品简介

TD320 是我公司研发的一款高精度温湿度变送器。该变送器可实时监测环境中的温湿度

值，并通过液晶屏动态显示。显示模式丰富，具体可根据现场需要进行设置；可设置温湿度的

报警范围，并可根据报警事件类型驱动相应的继电器输出，可对现场设备进行控制。输出形式

为 RS485 总线输出，可直接连接 PLC 等现场控制器进行处理。

整机外壳采用防水设计，可广泛应用于农作物栽培、畜禽养殖、仓库等环境监控中。

2、功能特点

测定温度范围广，精度高。TD300 测温范围可达-40 到 100℃，标配探头精度等级

为±0.3℃，可根据需求更换高精探头。

采用 RS485 通讯介质，支持标准的 Modbus-RTU 通讯协议，可与 PLC、DCS、工

控机或我公司开发的监控软件组成监控系统。

采用 32 位高性能处理器，处理速度快抗干扰能力强，模块化的程序设计，操作方

便易用。

用户可根据需要对变送器的精度、报警值等参数进行调整，支持本地及通过远程设

置。

支持 2 路模拟量输出，将温湿度值转化为 4~20mA 电流值输出。

支持用户自定义温湿度报警值等参数。

2 路继电器输出，每一路继电器具备一对常开触点，当触发设置的事件时，继电器

闭合。

支持报警事件及驱动继电器事件自定义设置。

变送器硬件完全按照工业级标准设计，抗干扰能力强、性能稳定可靠。可长期在恶

劣环境中运行。

整机外壳采用防水设计，广泛应用于农作物栽培、畜禽养殖、仓库以及一般工业生

产环境监控中。

3、产品外观



4、产品尺寸



5、安装尺寸

6、装箱清单
序号 名称 数量 单位

1 TD320 设备 1 台

2 产品合格证 1 张

3 用户保修卡 1 张

4 售后服务卡 1 张

7、技术参数

参数类 参数项 参数值

基本技术参数

显示方式 液晶屏 + LED指示灯

通讯介质 RS485

通讯速率 1200～115.2Kbps

继电器类型 常开



注：由于应用现场的情况比较复杂，负载大多是感性、阻性和容性混合存在，我公司设备

的继电器触点的负载能力为电阻负载，因此用户在使用此模块的继电器驱动负载时，负载功率

不能太大，如果负载类型不确定或负载过大，建议增加中间继电器或固态继电器进行驱动。

8、指示灯说明
指示灯名称 指示灯释义

电源 指示当前的电源工作正常，通讯过程中，该指示灯闪烁。

低报 当前显示的温度或湿度值，低于设定的低报值时，该指示灯点亮。

高报 当前显示的温度或湿度值，高于设定的高报值时，该指示灯点亮。

故障 当系统出现故障时，该指示灯点亮。

继电器额定值 10A 277V AC/30V DC

工作电压 DC9V～30V

设备功率 ≤ 1.5W

工作温度 -40℃～80℃

工作湿度 ≤95%RH 无凝露

模拟量输出
温度模拟量 1 路，输出电流 4-20mA

湿度模拟量 1 路，输出电流 4-20mA

温度参数

（SHT20）

测温量程（可选） -40～80℃
-20～100℃

精度误差 ±0.3℃

响应时间 5~30秒

长期漂移 <0.02℃/年

湿度参数

（SHT20）

检测量程 0～100%RH

精度误差 ±3.0%RH

响应时间 8秒

长期漂移 <0.25%RH/年



9、按键说明
按键名称 按键释义

上键 主要用于调整参数值。

右键 主要用于切换设置位。

确定 在监控界面按动此键，可进入参数设置菜单。

取消 返回上级菜单。

10、传感器探头线序说明
我公司标配的传感器探头的线序，与传感器通道信号对应如下：

项目 对照表

线 色 红 蓝 绿 黄

信号对应 + - H L

信号释义 探头电源正极 探头电源负极 通讯信号-H 通讯信号-L



第二章 操作说明
1、设备安装

1.1 设备接线

1.1.1 开盖：客户在拿到 TD320 之后，首先需要打开上盖；

1.1.2 设备接线：

TD320 底板上端子位置如下图，各端口定义如下：

用户在使用时，根据现场需要进行接线。RS485 现场施工接线时需要注意：

当多台 TD320 通过 RS485 总线连接到一起时，尽可能采用总线架构（串行联接），减少

星型联接，分支线尽可能短，尽量采用菊花链的连接方式。

端子 功能

继电器 1/2 2 路继电器输出，继电器额定值为：常开 10A 277V AC/30V DC

IR 湿度模拟量输出端正极，输出值为 4~20mA

IT 温度模拟量输出端正极，输出值为 4~20mA

- 湿度/温度模拟量、电源的负极，互相连通

RS485 设备串口通讯接口，分别对应 RS485 信号的 A/B 端

电源+/- 设备输入电源的正负极，电源范围 DC 9~30V

设备接地端，通过导线接入大地或连接通讯线的屏蔽网



注：总线的最末端如果接收信号不佳，可对最末端变送器进行终端匹配处理，将变送器的

拨码开关 S1 的所有位拨至“ON”的位置。

1.2 设备启动

1.2.1 给设备供电（DC9~30V），设备即可启动。

1.2.2 设备启动后，屏幕点亮，显示我公司简称“捷宸电子”，然后显示“通讯地址 001”

进行自检，所有指示灯随机点亮。

1.2.3 自检结束后，若设备进入正常工作状态，则电源灯常亮，其余灯均熄灭，只有检测

到“低报”、“高报”或“故障”状态时，对应指示灯才点亮。



2、设备操作

2.1 进入系统菜单

在监控状态下，按确定键，屏幕会显示“请输入密码值”，利用“上键”和“右键”将系

统密码（1111 或 2222）输入后，可进入系统主菜单设置页面。

2.2 系统菜单结构

TD320 温湿度变送器的系统设置菜单，共分四级，其中：

显示设置：用来设置 TD320 的显示模式；

传感器设置：用来设置 TD320 的温湿度参数；

通讯设置：用来设置 TD320 的通讯参数，包括通讯地址、通讯波特率等；

继电器设置：用来设置 TD320 的继电器参数。

系统菜单结构请参照下表：



功能 子菜单 设置内容 备注

显示

设置

循环显示 温度值和湿度值轮流显示（切换时间 2.5s） “确定”保存并返

回上一级菜单，“取

消”不保存直接返

回上一级菜单

同时显示 温度值和湿度值同时显示

温度显示 只显示温度值

湿度显示 只显示湿度值

传感器

设置

报警点设置

温度报警设置
上限

下限
“上键”调整数值，“右键”切换光标位置，输入

相应的“报警值”。“确定”保存并返回上一级菜

单，“取消”不保存直接返回上一级菜单湿度报警设置
上限

下限

小数位设置
温度小数位 0/1/2 位可选择。“确定”保存并返回上一级菜单，“取消”

不保存直接返回上一级菜单湿度小数位

传感器校准
温度校准 “上键”调整数值，“右键”切换光标位置，输入当前温/湿

度。“确定”保存并返回上一级菜单，“取消”不保存直接

返回上一级菜单湿度校准

回滞值设置

温度回滞值
“上键”调整数值，“右键”切换光标位置，将所需温度回

执值输入后按“确定”即可

湿度回滞值
“上键”调整数值，“右键”切换光标位置，将所需湿度回

执值输入后按“确定”即可

通讯

设置

通讯地址 “上键”调整数值，“右键”切换光标位置，地址取值范围为 1-246

波特率
“上键”调整数值，“右键”切换光标位置，取值范围

1200/2400/4800/9600/19200/38400/57600/115200，默认 9600

继电器

设置

动作事件设置

“温度上限”：当温度上限报警时，继电器 1/2 吸合。

“温度下限”：当温度下限报警时，继电器 1/2 吸合。

“湿度上限”：当湿度上限报警时，继电器 1/2 吸合。

“湿度下限”：当湿度下限报警时，继电器 1/2 吸合。

“确定”保存并返

回上一级菜单，“取

消”不保存直接返

回上一级菜单继电器最小工

作时间设置

当满足吸合条件时，继电器动作持续的最短时间。取值

范围 0-99 秒

2.3 报警回滞值释义

报警回滞值用来设置传感器关联继电器的联动范围。就是当测量值达到报警点，继电器吸

合后，有回滞值设定的话，继电器会保持吸合状态，直到测量值超出（高报：报警点-回滞值；

低报：报警点+回滞值）范围，继电器才会断开。好处就是继电器联动设备不会在报警点频繁

启停，避免烧坏设备。

举例说明：TD320

温度设置：温度高报警点 38℃ ，回滞值 2℃，关联继电器 1。



实际继电器 1 动作：当温度上升达到 38℃时，继电器 1 导通，当温度回落到 36（38-2）℃

时，继电器断开。

当温度再次升到 38℃时，继电器导通。

下图较为形象的说明了回滞值的含义：

3、配置软件 3.1 配置软安装

3.1.1 首先请先向我公司销售人员咨询获取“温湿度变送器配置软件”安装包；

3.1.2 下载完成后，按照提示进行安装；

3.2 建立通讯连接

3.2.1 将 TD320 设备参照下图与电脑连接，给 TD320 供电：



3.2.2 查看 USB 占用的是哪个串口：我的电脑→控制面板→硬件和声音→设备管理器→端

口（COM 和 LPT），此处以占用“COM1”为例。

3.2.3 以温湿度设备地址为 2，波特率 9600 bps 为例，双击打开配置软件，先设置“连

接参数”，参照下图设置相关参数，点击“保存”后，可通过“取消”按钮关闭该页面：

当连接多台温湿度变送器时需要保证地址不重复。

3.2.4 连接设备



点击“连接设备”按钮，若通讯参数设置正确，即可建立电脑和设备的通讯连接。

3.3 温湿度报警值设置

点击“设备参数”按钮，在弹出页面设置高报警值、低报警值、报警回滞值及各个传感器

是高报还是低报等信息，设置好后点击页面下方“保存”按钮，页面底部进度提示结束后，会

出现“设备参数写入完成”提示，点击“确定”即完成参数修改。



3.4 继电器联动功能

如上图，我们可通过配置软件对继电器进行联动设置，当设置的联动条件满足时，对应继

电器会吸合，从而实现对继电器下接设备的控制。2 路继电器可联动同一传感器。

3.5 模拟量输出
TD3XX 系列支持 2 路模拟量输出，将温湿度值转化为 4~20mA 电流值输出，包含 1 路

温度电流输出和 1 路湿度电流输出。

当设备测温量程为-40～80℃时 4mA 对应-40℃，20mA 对应 80℃；

当设备测温量程为-20～100℃时 4mA 对应-20℃，20mA 对应 100℃

湿度电流的对应关系同上。



第三章 通讯协议
1、物理层通讯协议

TD320 温湿度变送器物理层通讯协议采用 RS485 通讯接口，支持多探测器级联。

2、链路层通讯协议

2.1 协议概述

变送器链路层采用标准的 Modbus RTU 通讯协议，变送器为 Modbus 从站，支持单播

和多播 2 种通讯模式。

◆单播模式：主站寻址单个从站。这种模式下，一个 Modbus 事务处理包含 2 个报文，

即主站请求报文，和从站应答报文。每个从站必须具有唯一的通讯地址（1~246），从而保证

区别于其他从站而被独立寻址。

◆多播模式：主站可以向所有的从站发送请求，广播请求必须是写命令。所有设备必须接

受广播命令的写命令。地址 0 被保留用来识别广播通信。

支持如下指令：

2.2 寻址规则

Modbus 寻址空间由 256 个不同地址组成。地址 0 为广播地址，地址 1 至 246 为从

站地址，地址 247 至 255 为保留地址。

Modbus 主站没有特定的地址，从站地址必须是唯一的。

2.3 Modbus RTU 帧描述

Modbus RTU 的数据帧组成如下表所示：

指令（功能码） 含义

0x03 读寄存器

0x06 写单个寄存器

0x10 写多个寄存器



地址 功能码 数据 CRC 校验

从站地址

长度 1 byte

地址范围：1-246

执行何种操作

长度 1 byte

0x03/0x06/0x10

请求或响应的数据

最高有效字节在低地址存储

发送多个字节数据时，首先发送最

高字节数据

CRC 校验

长度 2 byte

做为报文的最

后字段

帧间隔：RTU 数据帧是通过字符之间的时间间隔进行区分的，RTU 数据帧与帧之间的间

隔必须大于3.5 个字符时间。

2.4 Modbus 协议功能码

2.4.1 读寄存器(0x03)

使用该功能码读取从站保持寄存器连续块的内容。

请求帧说明了读取寄存器的起始地址和数量。寄存器地址编码从 0 开始、因此寻址寄存

器 1-16 的编码为 0-15。

响应报文中的每个寄存器占用两个字节，采用高字节在前低字节在后的编码方式。

2.4.2 写单个寄存器(0x06)

使用该功能码写单个保持寄存器。请求帧说明了被写入寄存器的地址。从零开始寻址寄存

器。因此，寻址寄存器 1 为 0。

请求帧
地址

（1 byte）

1-246

功能码

（1 byte）

0x03

起始地址

（2 byte）

0x0000-0xFFF

F

寄存器数量

（2 byte）

1-125（0x7D）

CRC 校验

（2 byte）

地址

（1 byte）

1-246

正常响应
CRC 校验

（2 byte）

寄存器数据

（2*寄存器数量

byte）

字节数

（1 byte）

2*寄存器数量

功能码

（1 byte）

0x03

地址

（1 byte）

1-246

CRC 校验

（2 byte）

异常码

（1 byte）

01/02/03/04

功能码

（1 byte）

0x83

异常响应



2.4.3 写多个寄存器(0x10)

使用该功能码写连续寄存器块(从 1 开始约 120 个寄存器)。在请求数据域中说明了请求写

入的值。每个寄存器将数据分成两字节。

“正常响应”返回功能码、起始地址和被写入寄存器的数量。

请求帧
地址

（1 byte）

1-246

功能码

（1 byte）

0x06

寄存器地址

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

寄存器值

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

CRC 校验

（2 byte）

地址

（1 byte）

1-246

正常响应
CRC 校验

（2 byte）

寄存器数据

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

寄存器地址

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

功能码

（1 byte）

0x06

地址

（1 byte）

1-246

CRC 校验

（2 byte）

异常码

（1 byte）

01/02/03/04

功能码

（1 byte）

0x86

异常响应

地址

（1 byte）

1-246

正常响应
CRC 校验

（2 byte）

寄存器数量

（2 byte）

0x0001-0x0078

寄存器地址

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

功能码

（1 byte）

0x10

请求帧
地址

（1 byte）

1-246

功能码

（1 byte）

0x10

寄存器地址

（2 byte）

0x0000-0xFFFF

寄存器数量

（2 byte）

0x0001-0x0078

CRC 校验

（2 byte）

字节数

（1 byte）

2*寄存器数量

寄存器值

（2*寄存器数量

byte）



2.4.4 Modbus 异常码

2.5 变送器寄存器定义

变送器寄存器分为以下三个部分：

基本寄存器：定义了变送器的类型、型号及传感器个数等基本固定参数；

参数寄存器：定义变送器的通讯地址、通讯参数及显示模式等全局参数；

传感器寄存器：定义变送器传感器相关部分的参数。

代码 含 义

0x01 非法功能 接收到的功能码是不可允许的操作。

0x02 非法数据地址 接收到的数据地址是不可允许的地址

0x03 非法数据值 询问中包括的值是不可允许的值。

0x04 从站设备故障
当服务器(或从站)正在设法执行请求的操作时，产生不可重新

获得的差错。

类型 寄存器地址 定义内容 属性

基本寄

存器

0x0000

-0x0003
固定参数 只读，内容固定

参数寄

存器

0x0010 通讯地址 读写，位7~0有效

0x0011 通讯参数

读写
位 15~12 为通讯速率（bps）
0：1200 4：19200
1：2400 5：38400
2：4800 6：57600
3：9600 7：115200

位 11~8 为数据长度，固定为 8，不可改变

地址

（1 byte）

1-246

CRC 校验

（2 byte）

异常码

（1 byte）

01/02/03/04

功能码

（1 byte）

0x90

异常响应



位 7~4 为停止位
0：1 位停止位 1：2 位停止位

位 3~0 为校验位
0：无校验 1：偶校验 2：奇校验

0x0012 显示模式
读写

0：轮流显示 2：温度显示 3：湿度显示

0x0013
继电器最小动

作时间

读写

单位：分钟

0x0014
继电器 1/2 关

联配置

读写

低 8 位为继电器 1，高 8 位为继电器 2

继电器关联参数为 1 个字节

位 7~3 为传感器序号

0：温度传感器 1：湿度传感器

位 2~0 为此传感器的事件类型

0：低报 1：高报

传感器

1 寄存

器

0x0030 传感器类型 只读，显示传感器类型，固定为 0

0x0031 传感器子属性 只读，固定为 E

0x0034 数据高 16 位 只读，高 16 位和低 16 位数据，组成传感器的值（32

位整数）0x0035 数据低 16 位

0x0036
小数位、单位、

状态

读写

位 15~14 为小数位，最高支持 2 位小数

0：无小数位 1：1 位小数 2：2 位小数

位 13~8 为单位，固定为 0（℃）

低 8 位为传感器状态

0：正常 1：低报 2：高报

3：超低报 4：超高报 5：故障

0x0037
低报警值高

16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的低报警值（32

位整数）

设定范围-40~120℃0x0038
低报警值低

16 位



0x0039
高报警值高

16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的高报警值（32

位整数）

设定范围-40~120℃0x003A
高报警值低

16 位

0x003B 量程高 16 位 只读，高 16 位和低 16 位组成传感器的量程值，固定

为 1200x003C 量程低 16 位

0x003D
零点漂移高

16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的零点漂移值

0x003E
零点漂移低

16 位

0x003F
标定状态寄存

器
只读，指示传感器标定数据的组数和有效状态

0x0040
标定组 1 数值

高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 1 的数

值
0x0041

标定组 1 数值

低 16 位

0x0042
标定组 1AD

值高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 1 的

AD 值
0x0043

标定组 1AD

低低 16 位

0x0044
标定组 2 数值

高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 2 的数

值
0x0045

标定组 2 数值

低 16 位

0x0046
标定组 2AD

值高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 2 的

AD 值
0x0047

标定组 2AD

值低 16 位

0x0048
标定组 3 数值

高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 3 的数

值
0x0049

标定组 3 数值

低 16 位



0x004A
标定组 3AD

值高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 3 的

AD 值
0x004B

标定组 3AD

值低 16 位

0x004C
标定组 4 数值

高 16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 4 的数

值

0x004D
标定组 4 数值

低 16 位

0x004E
标定组 4AD

值高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 4 的

AD 值
0x004F

标定组 4AD

低高 16 位

0x0050
标定组 5 数值

高 16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 5 的数

值

0x0051
标定组 5 数值

低 16 位

0x0052
标定组 5AD

值高 16 位 读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的标定组 5 的

AD 值
0x0053

标定组 5AD

低高 16 位

0x0054

-0x0056
传感器预留参数

0x0057 报警回滞值 该参数类型为无符号正数，含小数位

0x0058
超低报警值高

16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的超低报警值

0x0059
超低报警值低

16 位

0x005A
超高报警值高

16 位
读写，高 16 位和低 16 位组成传感器的超高报警值

0x005B
超高报警值低

16 位

0x005C 模拟输出状态 只读，0：不支持，1：支持



另：我公司开发的温湿度变送器，为了方便读取传感器的值，将传感器值另存在了 0x4000

开头的一组连续寄存器中，具体如下：

2.6 指令解析

当我们需要读取传感器值的时候，发送读取指令到 0x4000 起始的寄存器即可，指令解析

如下：

0x005D
模拟输出控制 高 8 字节为输出控制，0：正常输出，1：标定输出

低 8 位为标定点，值为 0 和 1

0x005E
标定点 1 对应

的输出值
两位小数，用整数表示

0x005F
标定点 2 对应

的输出值
两位小数，用整数表示

传感器寄存器排序依次类推，则:

传感器 2 的寄存器地址范围为 0x0060~0x008F

传感器 3 的寄存器地址范围为 0x0090~0x00BF

传感器数值状态显示区，开始地址为 0x4000，每个传感器占 3 个寄存器，前两个寄存器

为数值，最后一个寄存器为单位、小数位和状态，这些寄存器均为只读寄存器。

类型 寄存器地址 定义内容 属性

传感器

1

0x4000 数据高 16 位
高 16 位和低 16 位组成传感器的数值

0x4001 数据低 16 位

0x4002
小数位数、单

位、状态

位 15~14 为小数位，最高支持 2 位小数；

位 13~8 为单位，根据传感器类型而不同；

低 8 位为传感器状态

0：正常，1：低报，2：高报

传感器

2

0x4003 数据高 16 位
高 16 位和低 16 位组成传感器的数值

0x4004 数据低 16 位

0x4005
小数位数、单

位、状态

位 15~14 为小数位，最高支持 2 位小数；

位 13~8 为单位，根据传感器类型而不同；

低 8 位为传感器状态

0：正常，1：低报，2：高报



指令 地址
功能

码
数据

CRC 校

验

TX 01 03 40 00 00 06 D0 08

发送 设备地址 读取 要读取的寄存器起始地址 要读取的寄存器个数 校验码

RX 01 03 0C 00 00 00 B1 40 00 00 00 00 D1 40 00 CE EE

接收 设备地址 响应 数据长度 温度值
小数位

状态
湿度值

小数位

状态
校验码

数据长度：表示读取到的寄存器值的字符串长度，“0C”为十六进制，转换为十进制就

是“12”，代表接下来的数据长度为 12 字节。

温度值：十六进制的“B1”转换为十进制就是“177”，代表温度的数值为“177”。

小数位/状态：“40 00”转换为二进制共有 16 个 bit 位，分别对应 16 个数据位：

数据位 15 位……14 位 13 位……2 位 1 位 0 位

40 00 0 1 0 …… 0 0 0

意义 值为 1，代表 1 位小数位 值为 0，代表状态正常

结合温度值和小数位/状态的信息，就是：当前温度为 17.7℃，状态正常。

湿度值：十六进制的“D1”转换为十进制就是“209”，代表湿度的数值为“209”。

小数位/状态：“40 00”解析结果为 1 位小数位，状态正常。

结合湿度值和小数位/状态的信息，就是：当前湿度为 20.9%RH，状态正常。

下面再进行一组应答指令的解析：

指令 地址
功能

码
数据

CRC 校

验

TX 02 03 40 00 00 06 D0 08

RX 02 03 0C 00 00 00 27 40 01 00 00 02 B6 40 02 2B 2F

温度值：十六进制的“27”转换为十进制就是“39”

“40 01”转换为二进制就是“01 00 …… 00 01”，代表“1 位小数”，状态为“低报”

本条指令的含义：温度值为 3.9℃，状态为低报。

湿度值：十六进制的“2B6”转换为十进制就是“694”

“40 02”转换为二进制就是“01 00 …… 00 10”，代表“1 位小数”，状态为“高报”

本条指令的含义：湿度值为 69.4%RH，状态为高报。



附 1：设备出厂默认参数

附 2：设备应用

参数类别 参数名称 参数值

通讯参数

通讯地址 1

波特率 9600

数据长度 8

停止位 1 位

校验位 无校验

传感器
温度传感器 低报：10℃，高报：34℃

湿度传感器 低报：20%RH，高报：50%RH

继电器 2 路继电器同时关联温度传感器

显示模式
同时显示

默认 1 位小数



附 3：修订历史
版本号 修订日期 更改内容

V1.00 2016-12-28 正式版本发布

V2.00 2020-12-2 全新排版，完善内容

公司联系方式

郑州捷宸电子科技有限公司

通讯地址：河南省郑州市二七区中物科技园 10 号楼 1 单元 5 号

400 客服： 400-800-7687

传真号码：(86)0371-86225120

服务信箱：ipcsun@zzjiechen.com

服务网址：www.ipcsun.com
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